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(54) Perfectionnements aux vannes a trois voies a commande electrique. 



(57) L'invention cbnceme une vanne a trois voies 
comprenant un corps (14) avec une chambre 
(15) qui communique en permanence avec une 
premiere voie (A) et avec des deuxieme et troi- 
sieme voies (B, C) a travers respectivement 
deux sieges (16, 17) annulaires coaxiaux, un 
clapet (18) solidaire d'une tige (19) qui est 
montee couiissante dans le corps coaxialement 
aux deux sieges, et un disposithf de commande 
(20) pour selectivement appliquer le clapet 
contre Tun ou I' autre des deux sieges. 

Selon l'invention, le dispositif de commande 
comporte un moteur electrique pas a pas (20,) 
pour commander la tige, et le dispositif de 
commande est concu pour deplacer le clapet 
d'un siege a rautre en une duree comprise 
entre 0,5 et 2 secondes. 
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^invention est relative aux vannes a trois voies 
a commande electrique, destinees notamment, mais 
non exclusivement a I'equipement des circuits mixtes 
de distribution d'eau chaude, pour aigu ill era volonte 
le courant d'eau chaude qui sort d'un generateur de 5 
calories soit vers un circuit de chauffage central, soit 
vers le circuit primaire d'un echangeur de chaleur per- 
mettant de chauffer I'eau d'un circuit de puisage. 

Plus particulierement, I'invention concerne une 
vanne a trois voies comprenant : to 

- un corps avec une chambre qui communique 
en permanence avec une premiere voie et avec 
des deuxieme et troisieme voies a travers res- 
pectivement deux sieges annulaires coaxiaux 

en regard, 15 

- un clapet dispose entre les deux sieges, et so- 
lidaire d'une tige qui est montee coulissante 
dans le corps coaxiaiement aux deux sieges, 

- et un dispositif de commande electrique pour 
seiectivementappliquerle clapet contre I'unou 20 
I'autre des deux sieges en faisant ainsi 
communiquer la premiere voie soit avec la 
deuxieme voie, soit avec la troisieme voie. 

Un exemple d'une telle vanne a trois voies 
est divulgue dans le document US-A-4 611 25 
631. 

Toutefois, dans ce document, le dispositif de 
commande electrique du clapet est un noyau magne- 
tique commande par un solenoTde, qui presente Tin- 
convenient d'entraTner un deplacement extremement 30 
rapide du clapet Ce deplacementrapide peutg6nerer 
dans les tuyaux de liquide relics a la vanne des phe- 
nomenes transitoires connus sous le nom de "coups 
de belier", ph^nomenes qui d'une partsont bruyants 
et genants pour les utilisateurs, et d'autre part sont 35 
nuisibles a la longevite du materiel. 

Par ailleurs, on connait egalement, notamment 
par le document NL-A-52 942, des vannes a trois 
voies dont le dispositif de commande comporte un 
moteur electrique monophase. Mars avec de tels mo- 40 
teurs, dont le couple est relativement faible pour un 
poids et un encombrement donnas, le mecanisme de 
transmission qui transforme le mouvement de rota- 
tion du moteur en mouvement de translation du clapet 
doit etre fortement demultipli6 pour que le clapet soit 45 
applique avec une force suffisante sur Tun ou I'autre 
de ses sieges. II en resulte que !e temps de deface- 
ment du clapet d'un siege a I'autre dans une telle van- 
ne est long, par exemple environ cinq secondes. 

La presente invention a notamment pour but de 50 
proposer une vanne a trois voies a commande elec- 
trique qui puisse rapidement changer d'etat et qui evi- 
te les phenomenes de "coups de belier", tout en per- 
mettant une application du clapet contre ses sieges 
.avec une force axiale suffisante pour garantir un 55 
contact etanche du clapet contre lesdits sieges. 

A cet effet, selon ('invention, une vanne a trois 
voies du genre en question est essentiellement ca- 
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racterisee en ce que le dispositif de commande 
comporte un moteur electrique pas a pas pour 
commander la tige, le dispositif de commande etant 
concu pour deplacer le clapet d'un siege a I'autre en 
une duree comprise entre 0,5 et 2 secondes. 

Ainsi, d'une part, le deplacement du clapet d'un 
siege de clapet a I'autre est suff isamment rapide pour 
etre pergu comme quasi instantane par un utilisateur, 
et d'autre part ce deplacement est suff isamment lent 
pour qu'aucun coup de belier ne soit g6nere dans les 
tuyaux relies a la vanne. De plus, du fait du couple re- 
lativement important genere par le moteur pas a pas, 
le clapet est applique contre Fun ou I'autre de ses sie- 
ges avec une force axiale suffisante pour garantir une 
bonne etancheite du contact entre ce clapet et ses 
sieges. 

Dans des modes de realisation preferes de ('in- 
vention, on a recours en outre a I'une et/ou a I'autre 
des dispositions suiv antes : 

- le clapet presente deux surfaces de contact an- 
nulaires qui sont prevues pour etre appliquees 
defacon etanche respectivement a tourde role 
sur les deux sieges, chacune des deux surfa- 
ces de contact annulaires du clapet etant tncli- 
nee par rapport a un plan perpendiculaire a la 
tige et conformee pour pen6trer partiellement 
a I'interieur d'un des deux sieges lorsqu'elle est 
appliquee contre ce siege ; 

- le dispositif de commande est concu pour de- 
placer le clapet d'un siege a I'autre en une du- 
ree d 'environ une seconde ; 

- le moteur electrique pas a pas presente un pas 
qui correspond a un deplacement axial prede- 
termine de la tige et exerce sur cette tige une 
force axiale lorsque le clapet est applique 
contre un de ses sieges, et le clapet comporte 
une garniture en elastomere qui presente une 
souplesse suffisante pour que ladite force 
axiale entratne un ecrasement elastique de la- 
dite garniture contre un des sieges, correspon- 
dent a un deplacement axial de la tige qui soit 
superieur a trois fois ledit defacement axial 
predetermine ; ainsi, lorsque le moteur pas a 
pas est commande pour produire un couple 
pendant une dur6e superieure au temps de de- 
placement du clapet d'un siege a I'autre, d'une 
part, malgre les defacements axiaux alterna- 
tifs du clapet dus au moteur pas a pas en fin 
de course, on peut etre certain que le clapet est 
applique avec etancheite sur un de ses deux 
sieges lors de Tarret du moteur, et d'autre part, 
on limite les vibrations qui peuvent etre trans- 
mises au corps de la vanne par le clapet ; par 
ailleurs, lorsque le moteur pas a pas est 
commande pour tourner d'un nombre de pas 
predetermine, on peut ainsi prevoir une rota- 
tion du moteur sur un nombre de pas legere- 
ment superieur au nombre de pas necessaire 
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pour depiacer fe ciapet d'un siege a I'autre, de 
facon a garantir un bon serrage axial du ciapet 
sur ses sieges ; 

- la force axiale exercee sur la tige lorsque le da- 
pet est applique contre un de ses sieges, en- 
tratne un ecrasement de la garniture qui 
correspond a un deplacement axial de la tige 
superieure a 0,1 mm ; 

- le dispositif de command e est fixe au corps de 
la vanne, un joint de decouplage en elastomere 
etant interpose entre le dispositif de comman- 
de et le corps de la vanne en evitant tout 
contact entre le dispositif de comma nde et le 
corps de la vanne par H n termed ia ire de corps 
rigides ; ainsi, on limite les vibrations qui peu- 
vent etre transmises par le carter du moteur 
pas a pas au corps de la vanne ; 

- le dispositif de commande est fixe au corps de 
la vanne par 1'intermediaire de vis qui p res en- 
tent des tetes serrees contre Tun ou I'autre du 
dispositif de commande et du corps de la van- 
ne, et dans laquelle le joint de decouplage pre- 
sente d'une part une plaque, interposee axia- 
lement entre le corps et le dispositif de 
commande et d'autre part des chemises qui 
s'etendent axialement depuis ladite plaque jus- 
qu'aux tetes des vis en entourant lesdites vis, 
ces chemises presentant des collets exterieurs 
disposes sous les tetes des vis ; 

- la tige de commande est guidee en coulisse- 
ment par un joint d'etancheite annulaire qui est 
solidaire du corps de la vanne, ladite tige de 
commande n'etant ainsi en contact avec aucu- 
ne piece rig id e solidaire du corps de la vanne ; 
ce qui limite les vibrations qui peuvent etre 
transmises au corps de la vanne par la tige de 
commande. 

U invention a egalement pour objet un dispositif 
comportant une vanne telle que def inie ci-dessus, un 
dispositif generateur de chaleur presentant une en- 
tree et une sortie propre a debiter un liquide chaud, 
un circuit de chauffage central, et un circuit primaire 
d'echangeur thermique pour eau sanitaire, les trois 
voies de la vanne etant connectees respectivement a 
la sortie du dispositif generateur de chaleur, en amont 
du circuit de chauffage central et en amont du circuit 
primaire d'echangeur thermique pour eau sanitaire, le 
circuit de chauffage central et le circuit primaire 
d'echangeur thermique pour eau sanitaire etant relies 
en aval a I'entree du generateur de chaleur. 

Avantageusement, le dispositif com port e en ou- 
tre un circuit pour commander le moteur pas a pas, ce 
circuit etant concu pour faire produire un couple au 
moteur pas a pas pendant une duree predeterminee 
superieure a un temps de deplacement du ciapet d'un 
siege a I'autre. 

D'autres caracteristiques et avantages de I'in- 
vention apparaitront au cours de la description detail- 



lee suivante d'une de ses formes de realisation, don- 
nee a titred'exemple non limitatif, en regard des des- 
sins joints. 

Sur les dessins : 
5 - la figure 1 est une vue tres schematique d'une 

installation mixte de distribution d'eau chaude 
equipee cTune vanne a trois voies selon Inven- 
tion, 

- la figure 2 est une vue en coupe axiale de ladite 
10 vanne, et 

- la figure 3 est un graphe representant le depla- 
cement axial du ciapet de la vanne de la figure 
2, correspondant a un ecrasement de la garni- 
ture de ce ciapet en fonction de la force axiale 

15 appliquee a ce ciapet 

Comrne represents sur la figure 1, la vanne 1 a 
trois voies consideree ici a Tune de ses voies A reliee 
a la sortie 2 d'un generateur d'eau chaude 3 dans le- 
quel I'eau estchauffee, parexemple a I'aide d*un bru- 
20 leur a gaz 4. 

Cette vanne permet d'aiguiller I'eau chaude re- 
cue : 

- soit par sa voie B, vers un circuit de chauffage 
central 5 comprenant des radiateurs 6 f 

25 - soit parsa voie C, vers le circuit primaire 7 d'un 

echangeur de chaleur dont le secondaire 8 fait 
partie d'un circuit de puisage d'eau chaude sa- 
nitaire s'etendant d'une source d'eau potable 
sous pression 9 a au moins un robinet 10. 
30 Les extremites aval des deux circuits 5 et 7 sont 

reliees en un point 11, lequel est raccorde a une en- 
tree 1 2 du generateur 3 par rintermediaire d'une pom- 
pe de circulation 1 3. 

D'une facon connue en soi, la vanne 1 a trois 
35 voies comprend (figure 2) : 

- un corps 14 def inissant une chambre interieure 
1 5, laquelle communique avec la voie A en per- 
manence et avec les voies B et C a travers res- 
pectivement deux sieges 16 et 17 annulaires 

40 coaxiaux disposes en regard Tun de I'autre, 

- un ciapet 18 dispose entre les deux sieges et 
solidaire d'une tige de commande 19 qui est 
montee coulissante dans le corps 14 coaxial e- 
ment aux deux sieges de facon telle que le cla- 

45 pet puisse etre applique a tour de role contre 

les deux sieges selon deux sens opposes, 

- un actionneur lineaire electrique 20 qui est por- 
te par le corps 14 et qui entraTne en coulisse- 
ment axial la tige de commande 19, 

50 - et un circuit 26 (figure 1) qui commande Tac- 

tion neur lineaire 20. 
Dans I'exemple represente sur la figure 2, le sie- 
ge de ciapet 16 fait partie d'une piece 16 t rapportee 
qui est embottee avec etancheite au voisinage de ses 
55 deux extremites axiales dans une chambre 14t du 
corps de vanne, cette chambre 14, debouchant axia- 
lement a I'exterieur du corps de vanne en face du dis- 
positif de commande 20. 
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La piece rapportee presente une chambre in- 
terieure 16 2 qui d'une part debouchedans la chambre 

1 5 du corps de vanne axialement au centre du siege 
de clapet 16, et d'autre part communique avec la troi- 
sieme voie C par I'intermediaire d'un orifice lateral 5 
16 3 de la piece rapportee 16 1t et par I'intermediaire 
d'un espace annulaire 14 2 laisse libre entre les deux 
extremites axiales de la piece rapportee 16 1 dans la 
chambre 14 v 

Par ailleurs, dans I'exemple particulier represen- 10 
te sur la figure 2, le clapet 18 comporte un noyau in- 
terne 18 1 qui peut etre realise parexemple en matiere 
plastique, et qui est fixe rigidement par encliquetage 
& Textremite libre de la tige de commande 19. 

Le noyau 18 n est recouvert par une garniture 18 2 15 
ayant une forme sensiblement bi-tronconique qui pre- . 
sente deux faces 18 3 annulaires dispos6es respecti- 
vement en regard des deux sieges 16, 17. Ces deux 
faces annulanres 18 3 sont indinees de plus de 30°, et 
de preference de plus de 45° par rapport d un plan 20 
perpendiculaire & I'axe de la tige de commande 19 de 
facon d penetrer partiellement d I'interieur des sieges 

1 6 et 17 d la facon d'un pointeau lorsqu'elles sont ap- 
pliquees respectivement contre ces sieges. 

La forme bi-tronconique de la garniture 18 2 n'est 25 
pas limitative : le clapet 18 pourrait par exemple avoir 
une forme sensiblement spherique, ou pourrait 
comporter des faces annulaires 18 3 en forme de zo- 
nes sphenques, ou pourrait presenter toute forme qui, 
en liaison avec la forme des sieges 16 et 17, permet 30 
une fermeture "douce" ou progressive du clapet. It est 
toutefois preferable d'eviter I'utilisation d'un clapet en 
forme de disque a faces planes venant en contact 
avec toute la peripherie des sieges 16 ou 17 d'un seul 
coup, avec lequel la fermeture des voies B ou C ris- 35 
querait d'etre trop brusque. 

Dans I' exemple de realisation consider^, la gar- 
niture 182 est rSalisee en EPDM d'une durete de 60 
sh environ (norme NFT 46011), mais d'autres mate- 
riaux et d'autres duretes pourraient etre envisages. 40 

La tige de commande 19 qui est solidaire du da- 
pet 18 traverse axialement la chambre interieure 16 2 
de la piece rapportee 16 lt et traverse egalement la 
paroi de cette chambre I62 avant de p6n6trer dans le 
carter du dispositif de commande 20. 45 

Lors de sa traversee de la paroi de la chambre 
16 2 , la tige de commande 19 est uniquement en 
contact radial avec un joint d'etanch6ite 23 annulaire 
en elastomere, qui de preference presente une sec- 
tion a quatre lobes, soit deux lobes radialement inte- so 
rieurs et deux lobes radialement exterieurs. Ce joint 
d'etancheite 23 peut etre realise a titre d'exemple non 
limitatif en EPDM d'une durete d'environ 70 sh (nor- 
me NFT 46011), ce joint etant maintenu en place par 
rapport a la piece rapportee *\6i par un presse-etoupe 55 
24 luhmeme retenu par un anneau autobloquant 25, 
ces deux pieces 24 et 25 ne presentant aucun contact 
radial avec la tige de commande 19. 



L'actionneur lineaire 20 comporte un moteur ro- 
tatif pas a pas 20, qui entraTne en translation axiale 
la tige de commande 1 9, par I'intermediaire d'une liai- 
son vis-ecrou (non representee) ou de tout autre me- 
canisme de transmission irreversible. 

Un exemple non limitatif d'actionneur lineaire qui 
peut etre utilise dans le cadre de la presente inven- 
tion est commercialise sous la reference UBL 13 Z 2 
par la societe SAIA (SUISSE). 

Le carter de l'actionneur lineaire 20 pr6sente une 
bride 20 2 qui est f ix6e sur une bride compiementaire 
14 3 du corps de vanne, par Tintermediaire de vis 21. 

Un joint de decouplage antivibratoire 22 en eias- 
tomere est interpose entre les brides 20 2 et 14^ en 
evitant tout contact direct entre ces deux brides. A ti- 
tre d'exemple non limitatif, ce joint peut etre realise 
en caoutchouc nitrile d'une durete de 60 sh environ 
(norme NFT 46011). 

Le joint de decouplage 22 comporte une plaque 
22^ interpos6e axialement entre les brides 20 2 et 14 3 , 
et des parties cylindriques annulaires 22 2 qui s'eten- 
dent axialement a I'interieur d'orif ices 20 3 de la bride 
20 2 . Les vis 21 sont disposees d I'interieur desdites 
parties cylindriques an nulaires22 2 . En outre, ces par- 
ties cylindriques annulaires 22 2 sont prolongees ra- 
dialement vers rexterieur par des collets 22 3 qui sont 
interposes entre les tetes des vis 21 et la bride 20 2 . 
Ainsi, on 6vite tout contact indirect entre les brides 
20 2 et 14 3 par I'intermediaire des vis 21. 

Dans I'exemple represente sur la figure 2, l'ac- 
tionneur lineaire 20 est choisi pour exercer sur la tige 
de commande 19 une force axiale F comprise entre 
15 et 35 Newton lorsque le clapet 18 est applique 
contre un de ses sieges, et pour deplacer le clapet 1 8 
d'un siege de clapet &Pautre en uneseconde environ. 

Ainsi, grace au couple eiev6 qui peut etre fourni 
par le moteur pas a pas, notamment en comparaison 
de son poids et de son encombrement reduits, l'ac- 
tionneur lineaire 20 permet £ la fois d'obtenir une for- 
ce d'application suffisante du clapet 18 sur I'un ou 
I'autre de ses sieges de clapet 1 6 et 1 7, et une vitesse 
de changement d'etat relativement 6lev6e de la van- 
ne & trois voies. La force d'application du clapet sur 
son siege, qui estobtenue grace au couple de moteur 
pendant le fonctionnement de celui-ci, est ensuite 
maintenue apres Parret du moteur grace d rirreversh 
bilite du mecanisme de transmission entre le moteur 
20! et la tige de commande 19. 

Par ailleurs, le changement d'etat de la vanne a 
trois voies n'est pas aussi rapide que dans le cas d'un 
actionneur a soienoTde et noyau magnetique, ce qui, 
en combinaison avec la forme du clapet, permet d'evi- 
ter que des coups de beiier ne soient g6n6r6s dans 
les tuyaux relies a la vanne & trois voies lors de son 
changement d'etat 

Le fonctionnement d'un moteur pas a pas presen- 
te la particularite que les positions de fin de course 
de la tige de commande 19 correspondent a des va- 
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leurs discretes de deplacement longitudinal le long 
de son axe, un pas angulaire du moteur pas a pas 
correspondant a un deplacement axial predetermine 
/de latige 19. Atitre d'exemple non limitatif, / peut va- 
loir par exemple 33 jim. 5 

Pour etre certain que dans ses positions defin de 
course, le clapet 1 8 soit en contact etanche avec Tun 
ou I'autre des sieges 16 et 17, la garniture 18 2 du cla- 
pet est prevue pour que lors de ('application du clapet 
contre Tun de ses deux sieges avec la force axiale F 10 
develop pee alors par Tactionneur lineaire, la garnitu- 
re du clapet subisse une deformation elastique 
correspondant a un deplacement axial e de la tige de 
commande 1 9, ce deplacement e etant superieur par 
exemple a 3./ (voir figure 3). Dans I'exemple conside- 15 
re, le deplacement e sera done superieur a 0,1 mm. 

Cette disposition est particulierement utile lors- 
que le moteur pas a pas est commande par le circuit 
26 non pas en comptant ses pas de rotation, mais de 
facon a produire un couple pendant une duree prede- 20 
termineesuperieure au temps de deplacement du cla- 
pet entre ses deux sieges, par exemple pendant 1,5 
seconde dans le cas particulier decrit ici (e'est-a-dire 
pour un temps de deplacement du clapet 18 entre ses 
deux sieges d'environ une seconde). 25 

En effet, dans ce cas, le moteur pas a pas oscille 
sur environ deux ou trois pas en f in de course : grace 
a l'e erase ment elastique axial des garnitures sur au 
mo ins 3./ lorsque le clapet arrive en fin de course, il 
subsiste toujours un contact etanche entre le clapet 30 
et son siege, meme si le dapet recule de 3./ par rap- 
port a sa position extreme de fin de course. 

Par ailleurs, la garniture 1 8 2 et les joints 22 et 23 
empechent la transmission des vibrations de I'action- 
neur lineaire 20, de la tige 1 9 et du clapet 1 8 au corps 35 
14 de la vanne, et de la aux tuyauteries reliees a la 
vanne. 

D'autre part, lorsque le moteur pas a pas est 
commande par le circuit 26 pour deplacer la tige 19 
d'une distance predeterminee correspondant a un 40 
nombre donne de pas, ce nombre de pas peut etre 
choisi pour etre legerement superieur a la distance 
axiale separant les deux sieges de dapet 1 6 et 1 7, de 
facon a obtenir un serrage suffisant du dapet 18 sur 
Tun ou r autre de ses deux sieges. 45 

Revendications 

1. Vanne a trois voies comprenant : so 

- un corps (14) avec une chambre (15) qui 
communique en permanence avec une pre- 
miere voie (A) et avec des deuxieme et troi- 
sieme voies (B, C) a t ravers respectivement 
deux sieges (16, 17) annulaires coaxiaux 55 
en regard, 

- un dapet (18) dispose entre les deux sie- 
ges, et solidaire d'une tige (1 9) qui est mon- 



tee coulissante dans le corps coaxial ement 
aux deux sieges, 
- et un dispositif de commande (20) electri- 
que pour selectivement appliquer le dapet 
(18) contre Tun ou I'autre des deux sieges 
(16, 17) en faisant ainsi communiquer la 
premiere voie (A) soit avec la deuxieme 
voie (B), soit avec la troisieme voie (C), 
caracterisee en ce que le dispositif de commande 
(20) comporte un moteur electrique pas a pas 
(20^ P° ur commander la tige (19), 
fe dispositif de commande etant concu pour de- 
placer le clapet d'un siege a I'autre en une duree 
comprise entre 0,5 et 2 secondes. 

2. Vanne selon la revendication 1, dans laquelle le 
clapet presente deux surfaces de contact annu- 
laires (18 3 ) qui sont prevues pour etre appliquees 
de facon etanche respectivement a tour de role 
sur les deux sieges (16, 17), chacune des deux 
surfaces de contact annulaires du dapet £tant in- 
ch nee par rapport a un plan perpendiculaire a la 
tige (19) et conformee pour penetrer partielle- 
ment a I'interieur d'un des deux sieges (16, 17) 
lorsqu'efle est appliquee contre ce siege. 

3. Vanne selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 et 2, dans laquelle le dispositif de 
commande est concu pour deplacer le cla pet (1 8) 
d'un siege a I'autre en une duree d'environ une 
seconde. 

4. Vanne selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, dans laquelle le moteur elec- 
trique pas a pas (20-,) presente un pas qui corres- 
pond a un deplacement axial predetermine (I) de 
la tige (1 9) et exerce sur cette tige une force axia- 
le (F) lorsque le dapet (1 8) est applique contre un 
de ses sieges (16, 17), 

et dans laquelle le dapet (18) comporte une gar- 
niture en elastomere (I82) qui presente une sou- 
plesse suffisante pour que ladite force axiale (F) 
entrame un ecrasement elastique de ladite gar- 
niture contre un des sieges, correspondant a un 
deplacement axial (e) de la tige (19) qui soit su- 
perieur a trois fois ledit deplacement axial prede- 
termine (/). 

5. Vanne selon la revendication 4, dans laquelle la 
force axiale (F) exercee sur la tige (19) lorsque le 
clapet (1 8) est applique contre un de ses sieges, 
entrame un ecrasement de la garniture (I82) qui 
correspond a un deplacement axial de la tige su- 
perieur a 0,1 mm. 

6. Vanne selon I'une quelconque des revendica- 
tions 4 et 5, dans laquelle le dispositif de 
commande (20) est fixe sur le corps (14) de la 
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vanne, un joint de d§couplage (22) en elastomere 
etant interpose entre le dispositif de commande 
(20) et le corps (14) de la vanne en evitant tout 
contact entre le dispositif de commande et le 
corps de la vanne par I'intermediaire de corps ri- 5 
gides. 

7. Vanne selon la revendication 6 f dans laquelle le 
dispositif de commande (20) est fixe au corps 

(14) de la vanne par rinterm6diaire de vis (21 ) qui 10 
presentent des tetes serrees contre Tun ou I'au- 
tre du dispositif de commande et du corps de la 
vanne, et dans laquelle le joint de decou plage 
(22) pr^sente d'une part une plaque (22,), inter- 
posee axialement entre le corps (14) et le dispo- 15 
sitif de commande (20) et d'autre part des che- 
mises (22a) qui s'etendent axialement depuis la- 
dite plaque (22 1 )jusqu , aux tetes des visenentou- 
rant lesdites vis, ces chemises presentant des 
collets (22 3 ) exterieurs disposes sous les tetes 20 
des vis. 

8. Vanne selon Tune quelconque des revendica- 
tions 4 a 7, dans laquelle la tige de commande 

(19) est guidee en coutissement par un joint 25 
d'6tancheit£ annulaire (23) qui est solidaire du 
corps (14) de la vanne, ladite tige de commande 
(1 9) n'etant ainsi en contact avec aucune piece ri- 
gide solidaire du corps (14) de la vanne. 

30 

9. Dispositif comportant une vanne selon Tune quel- 
conque des revendications prec6dentes, un dis- 
positif g<§nerateur de chaleur (3) presentant une 
entree (12) et une sortie (2) propre & debiter un 
liquide chaud, un circuit de chauffage central (5), 35 
et un circuit primaire (7) d'echangeur thermique 
pour eau sanitaire, les trois voies (A, B, C) de la 
vanne 6tant connectees respectivement & la sor- 
tie (2) du dispositif geneiateur de chaleur, en 
amont du circuit de chauffage central (5) et en 40 
amont du circuit primaire (7) d'echangeur thermi- 
que pour eau sanitaire, le circuit de chauffage 
central (5) et le circuit primaire (7) d'echangeur 
thermique pour eau sanitaire etant relies en aval 

& Tentree (12) du geiierateur de chaleur. 45 

10. Dispositif selon la revendication 9, comportant en 
outre un circuit (26) pour commander le moteur 
pas a pas (20^, ce circuit etant concu pour faire 
produire un couple au moteur pas a pas pendant so 
une dur6e predeterminee superieure a un temps 

de deplacement du clapet d'un siege d I'autre. 
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